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PROYECTO: LAS CINCO ROSAS

Todo empezo6 en Extremadura en el encuentro de Aldeacentenera la pasada
Pascua del 2019. Una reunion de las Sras. que siempre nos acompafan y
ayudan en nuestra actividad en dichos encuentros y desde hace afios, en
conversacion de sobremesa, por cierto muy creativa.

La hipotesis eraldgicay mas que razonable: ¢Por qué ellas no?

iBuena idea!. A partir de ese momento la tesis estaba clara, ellas también.
Y con su magnifico espiritu colaborador e incansable creador, Luis Ignoto
se puso a rebuscar un modelo no demasiado pequefio, que satisficiere las
apetencias de intervencion de las futuras practicantes. Tras esa labor de
investigacion y en funcion de las disponibilidades del mercado, se opt6 por
construir un modelo igual para las cinco integrantes del grupo que se
ajustara a sus apetencias valoradas, discutidas y aprobadas por ellas
mismas. El resultado el modelo que aqui exponemos, obra grafica también
debida a la agilidad proyectiva de Luis Ignoto.
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Es evidente que las protagonistas del proyecto pactaron ciertas normas comunes ya
de partida, por ejemplo que ellas serian las constructoras totales del modelo y de
sus puestas a punto para lanzarlos. Motor de dos tipos, para todas igual. Logo
rindiendo homenaje a las cinco mujeres de la Nasa que dejaron huella profesional
en esa organizacion pionera. Y en cada modelo, una de ellas y el de su propietaria.
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Luis tampoco ha olvidado la simulacion de vuelo que aqui nos brinda y
reprodummos con cotas y pesos ademas de prestaciones:

[ tuevasmuacen | [ Ediarlasmuacon | | Lanzarlassmuacones | | Borrarlassmuacones | [ Exportar /Grdfia |
Mombre Configuracién velocidad al aba... Apogeo velocidad al abri... Optmumdelay  Velocidad méxima  Aceleracin méx... Tiempo hastael... Duracion del vuelo Velocidad de le...
) v [simuilation 1 lics-31 |17,2mjs |103m [3,51m/s |3,325 |41, 1m/s 80,6 m/s2 |5s |83 [4.75m/s |
) v [simulation 2 |Da-51 [219m)s [242m [3.01m/s [483s [75.2m/s [134mjs2 l6,99s leoas [4.63m/s |
Tipo de vista: [Acabadoen 30+ ® Fit (38,6%) _ Etapa 1 Configuracin del motor: | [C6-3]
07 | asQueFaltaban 02 Estabiliclac 01 cal
| Longitud: 771 mm, Didmetro méximo: 50 mm & Co442 mm
Masa con motores: 165 g & CPE43mm
a hMeD,30

Apageo: 103m
w il Max: 41,0 mis | (Ncmero Mech: 0,12)
csleracién Méx.: 794 mie?
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Tras la investigacibn de Luis, la mejor opcion resulté ser la seleccion de
componentes a Klima y no pudo ser un kit, dado que las dimensiones conceptuales
exigidas al proyecto, daba como respuesta de Klima, un modelo con cluster de
motores, siempre incObmoda para un inicio de ejecucién comun aunque personal.
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Por si fuera poca la labor de Luis, éste se ha ofrecido al equipo de “Las cinco rosas”
para confeccionar la decoracion de logos y letras y ofrecerla a las participantes.

Otro punto de partida, la seleccion de los motores para todas iguales, divididos en
dos tipos, segun la apetencia de altura planificada.

Mas adelante, nada impide que entre ellas acuerden utilizar otro tipo de motor, eso
si, el portamotor del modelo, obliga a utilizar motores de diametro de 18 mm.

En ese sentido, se eligid Klima porque esa marca dispone de motores “D” con ese
diametro.






